Erkennen - Nichtmetalle

NICHTMETALLISCHE OBJEKTE MIT
SENSOREN ERKENNEN, ERFASSEN
UND POSITIONIEREN

Sie mdchten nichtmetallische Objekte sicher erfassen oder positionieren? Damit Sie hier die passende Losung finden kénnen,
beantworten Sie sich bitte folgende Fragen: Welchen Abstand zum Objekt bendtige ich? Wie viel Platz steht mir flr den Einbau
zur Verfiigung? Welche Umgebungsbedingungen sollte ich beachten (erhdhte Temperaturen, Feuchtigkeit, Ol, Schmutz etc.)? So
wahlen Sie die richtige Technologie.

Kapazitive Sensoren erfassen die Papierstapelhéhe im Nahbereich. Optoelektronische Sensoren erfassen bertihrungslos Photovoltaik-
zellen im Produktionsprozess.

Kapazitive Sensoren erfassen die Hohe von Papierstapeln oder von anderen nichtmetallischen Materialien. Dadurch stellen diese
sicher, dass der Druckprozess reibungslos ablauft. Sie vermeiden den Transportstau und gewahrleisten, dass es jederzeit Nach-
schub gibt. Kapazitive Sensoren bendétigen wenig Platz und bedurfen keiner Zusatzteile, z.B. Reflektoren.

Optoelektronische Sensoren prifen die Anwesenheit von Photovoltaikzellen oder anderen Objekte wahrend ihrer Zuflhrung. So
unterstlitzen diese die Prozesskontinuitat. Optoelektronische Sensoren sind einfach installierbar und verschleiB3frei.

-

Kapazitiver Sensor zur Erfassung Optoelektronischer Sensor zur Erfassung Ultraschall-Sensor zur Erkennung von Objek-
nichtmetallischer Objekte im Nahbereich nichtmetallischer Objekte aus sehr groBer ten mit schallreflektierender Oberflache aus
Entfernung groéBerer Entfernung

Je nach Anwendungsgebiet kénnen Sie unterschiedliche Technologien fur das Erkenren nichtmetallischer Objekte einsetzen:

= kapazitive Sensoren zur Erfassung von Anwesenheit oder Flllstand nahezu aller Materialien und Flissigkeiten im Nahbereich (<
50 mm)

= optoelektronische Sensoren als Lichttaster, Reflexionslichtschranke oder Einweglichtschranke zur Erfassung nahezu aller Objekte
Uber sehr groBe Entfernungen (> 50 mm) mithilfe von Licht

= Ultraschall-Sensoren zur Erfassung nahezu aller Objekte Uber gréBere Entfernungen (>50 mm) mithilfe von Schall
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