Reconhecer — uma introducao

RECONHECER, REGISTRAR E
POSICIONAR OBJETOS POR MEIO
DE SENSORES

Na automagéo, vocé dispoe de muitas possibilidades de reconhecer, registar e posicionar objetos. Vocé pode utilizar campos
magnéticos, luz e som para reconhecer, sem contato, metais, materiais ndo metalicos, imas, matérias solidos e fluidos. E isto
através de distancias de 1 mm até 60 m.
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Componentes séo verificados durante o transporte quanto a pre- Em um centro de usinagem automatizado, a posicao de uma peca
senca, posicao e completude. de trabalho é registrada.

Vocé pode, durante o transporte, registrar e verificar componentes de modo confiavel por meio de sensores apropriados.
Também em condicdes dificeis. Conforme as exigéncias, vocé pode escolher para esta finalidade sensores indutivos, optoele-
trénicos, capacitivos ou de ultrassom.

Geralmente, sensores optoeletronicos e de ultrassom sao utilizados para reconhecer objetos distantes

(> 50 mm). Sensores indutivos ou capacitivos sao mais indicados para objetos que se encontram a pequenas distancias do

sensor (< 50 mm).
& 0D \i _ g
=4

Os sensores indutivos registram Os sensores capacitivos regis- Por meio de luz, os sensores Por meio de som, os sensores
todos os objetos metalicos. tram a presenga ou o nivel de optoeletrénicos registram quase de ultrassom registram quase
abastecimento de quase todos todos os objetos. todos os objetos, independente-
o0s materiais e fluidos. mente da sua cor ou compo-
sicao.

Dependendo da area de aplicacédo, vocé pode utilizar diferentes tecnologias:

= Sensores indutivos para registrar todos os objetos metalicos a curta distancia

= Sensores capacitivos para registrar a presenca ou o nivel de abastecimento de quase todos os materiais e fluidos a curta distancia

= Sensores optoeletronicos, como sensor dptico difuso, sensor éptico retrorreflexivo ou sensor dptico de barreira de via Unica
para registrar quase todos os objetos através de distancias maiores

= Sensores de ultrassom para registrar quase todos os objetos através de distancias maiores
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